
注記
　1.本ロボットアダプタはチャック端および
  　アンチャック端検出用センサに近接スイッチを使用しています．

NOTE
　1.THIS ROBOT ADAPTOR USES THE PROXIMITY SWITCH
     FOR THE SENSOR FOR CHUCK AND UNCHUCK SIGNAL DETECTION.

NITTAOMEGA type M165-K
ロボットアダプタ(NPN/PNP出力仕様)

ROBOT ADAPTOR(NPN/PNP OUTPUT)

2024/03/28

KKR20-10PS00(NPN)/KKR20-10PS01(PNP)

T20230307-1-1
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矢視図A:取合い寸法図
VIEW A:CONNECTING DIMENSION VIEW

BOLT HOLE FOR M10

裏側ノックピン位置
BACKSIDE PARALLEL PIN
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